HTL-LiTec D.l. Paul MOHR

Biegelinien statisch bestimmter Trager
Ubersicht der Belastungsfélle und Funktionen

Die Funktionen und Fallnummern entsprechen weitgehend den entsprechenden Formeln It. Dubbel.

In allen Funktionen wird mit dem E-Modul von Stahl E := 2.1- 105 -N- mm_2 gerechnet.
Fir andere Werkstoffe sind die Ergebnisse mit dem Quotienten Egi,n1/Evwerkstoff ZU Multiplizieren.
Die Variablen I, bezeichnet das Flachenmoment 2.0. des Tragers.

Die Funktionswerte fur die Neigungswinkel werden in rad berechnet.
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